3

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
1 ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
dla zadania
Przebudowa drogi gminnej wewnetrznej w m. Nowa Swieta w zakresie budowy o§wietlenia
drogowego na dzialce nr 128/7 w obrebie ewid. 0073 Nowa Swieta, jednostka ewid. 303108 2
gm. Zlotéw

1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z zabudowa o$wietlenia na dz. nr 128/7 drogi gminnej wewnetrznej w Nowej Swigtej

Oswietlenie realizowane jako zabudowa linii kablowej , shupy stalowe z oprawami i zrédtami §wiatla LED

oraz szafki oswietleniowej SOU. Zasilanie wydzielone ze zlacza kablowo pomiarowego zabudowanego przez
Dystrybutora Energii ENEA Operator wg. odrgbnego projektu w art. 29 a Prawa Budowlanego. Moc przytaczeniowa
6 KW na napigciu 0,230 KV. Granica stron jest listwa przylaczeniowa w ztagczu kablowo pomiarowym.
Inwestycja bedzie realizowana w drodze i pasie drogowym drogi wewnetrznej gminnej w m.Nowa Swigta.
Wykonawca zabudowy linii o§wietleniowej jest zobowigzany do $cistej wspolpracy z Inwestorem .
Specyfikacja techniczna stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji robot o§wietleniowych
w m. Nowa Swicta

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych objetych ST:

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji technicznej dotycza warunkow przystapienia i prowadzenia robot
zwigzanych z zabudowa o$wietlenia drogowego.

Zakres robot obejmuje:

wytyczenie geodezyjne w terenie przebiegu tras zabudowy linii kablowych

wytyczenie geodezyjne zabudowy stlupow oswietlenia

wytyczenie geodezyjne miejsc kolizji

wykonanie przekopow poprzecznych lokalizacyjnych

wykonanie wykopow kablowych
ulozenie w wykopie instalacji uziemiajacej

utozenie rur ostonowych kabli

ulozenie kabla zasilajacego

wykonanie wykopow pod zabudowe fundamentow

zabudowa stupow oswietleniowych z wysigegnikami

zabudowa opraw o§wietleniowych

wykonanie potgczen kablowych oraz zasilajacych oprawy

oznakowanie symbolami cyfrowymi stupow zgodnie z projektem

oznakowanie kabli w stupach o$wietleniowych

przywrocenie terenu do stanu poprzedniego

zabudowa szafki sterowania oswietleniem

wykonanie polaczen szafka sterowania oswietleniem a zltacze przylaczeniowe energetyczne.
wykonanie pomiaréw eksploatacyjnych

1. rezystancji izolacji linii kablowych

2. rezystancji izolacji przewodow zasilania opraw o$wietleniowych

3. skutecznosci ochrony od porazen - stupy stalowe

4. rezystancji instalacji uziemiajacej - stupy stalowe

1.3 Ogolne wymagania dotyczace robot:
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z ST i poleceniami
Inspektora Nadzoru jezeli zostanie ustanowiony przez Inwestora
Przy robotach objetych niniejsza specyfikacja maja zastosowanie ogoélnie obowigzujace przepisy wynikajace z
Prawa Budowlanego oraz innych przepiséw branzowych obowigzujacych przy robotach kablowych i montazowych
1.3.1 Przekazanie terenu budowy:

Zamawiajacy przekaze teren budowy wraz ze stosownymi dokumentami niezb¢dnymi do podjecia realizacji
zadania w terminie i na warunkach okreslonych w umowie.
Zagospodarowanie terenu ( wydzielenie odcinka realizacji ) wykonawca przeprowadzi na wasny koszt.
1.3.2 Dokumenty projektowe:
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Projekt techniczny budowlany z pozwoleniem w formie zgloszenia wydanym przez Starostwo
Powiatowe w Ztotowie.
1.33 Przepisy i normy gwiqzane :

PN —IEC 60364-5-54:1999 Uziemienia i przewody ochronne
PN -IEC 60364-4-473:1999 Srodki ochrony przed porazeniem pradem przetezeniowym
PN —IEC 60364-4-47:2001 Srodki ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym
PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe-
projektowanie budowa
1.3.4 Zabezpieczenie terenu budowy:

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia miejsca wykonywania robot w okresie trwania realizacji
zadania az do zakonczenia i odbioru koncowego robot.

Po przejeciu terenu budowy Wykonawca skutecznie i calodobowo zabezpieczy teren prowadzenia robot przed
dostepem o0s6b trzecich.

Wykonawca wykona trwate wydzielenie stref bezpieczenstwa oraz ustawi znaki i tablice ostrzegawcze

wynikajace z warunkéw prowadzenia robot. We wlasnym zakresie zapewni inne techniczne warunki prawidlowego
zabezpieczenia robot. Ze wzgledu na otwarty teren realizacji zadania zaleca si¢ realizacj¢ odcinkowa dzienng tak
prowadzong aby rozpoczete prace mogly by¢ zakonczone i nie stwarzaly zagrozenia do dnia dalszej realizacji.
Wszelkie konsekwencje z tytutu nieodpowiedniego zabezpieczenia terenu prowadzenia robot obcigzaja Wykonawce.
Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zaptacie 1 przyjmuje sie, ze jest wlgczony w ceng umowna.

1.3.5 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robdt:

Wykonawca ma obowiazek do zapoznania si¢ z Polityka Systemu Zarzadzania Zamawiajacego oraz Wykazem
Znaczacych Aspektow Srodowiskowych i do uwzgledniani tych zapisow przy realizacji przedmiotu umowy.
W okresie budowy i wykanczania Robot Wykonawca bedzie:
prowadzit wykopy kablowe z odktadem w taki sposéb aby ponownie przywroci¢ uktad
warstwowy gruntu
> dokona zaggszczenia gruntu a naddatek usunie z terenu inwestycji
> pozostalosci po zabudowie kabla ( $cinki izolacji ) dokona utylizacji
> zabroni niszczenia istniejgcego krzewostanu terenu
> przy przejsciu kabla w poblizu drzewostanu zabroni wycinania ukorzenienia i zastosuje ostony kabla w
postaci rur ochronnych
> skladowania materialow i ich zabezpieczenia w taki sposob aby w jak najmniejszym stopniu
byto oddzialywanie na istniejac infrastrukture sSrodowiskows i krajobrazowa.
1.3.5 Ochrona przeciwpoiarowa:
Podczas prowadzenia prac Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisoéw ochrony
przeciwpozarowej w szczegolnosci przy stosowaniu materiatow fatwopalnych w procesie inwestycyjnym.
Stosowane materialy latwopalne b¢dg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem osob trzecich.

1.3.6 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatne;j:

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzgdzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie tych urzadzen przed uszkodzeniem w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ projektanta i wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

W przypadku wystapienia kolizji a ktéra nie zostata oznaczona w projekcie Wykonawca bezzwlocznie
powiadomi Inwestora, projektanta , oraz bgdzie z nimi wspotpracowal celem podjgcia stosownych dziatan.
Wykonawca bedzie odpowiadac za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia na powierzchni
ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Usuniecie uszkodzen oraz poniesione koszty pozostajg po stronie Wykonawcy.

1.4 Bezpieczenstwo i higiena pracy, ochrona zdrowia:
Podczas realizacji robot Wykonawca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy.
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Charakter prowadzonych rob6t ziemnych tj. wykopy wasko przestrzenne o gigbokosci do 0,9 m dla zabudowy
linii kablowych, nie stanowig szczegdlnego zagrozenia dla zdrowia. Dlatego dla przedmiotowej inwestycji w

trakcie prowadzenia rob6t budowlano-montazowych nie jest wymagane sporzadzenie planu bezpieczenstwa

i ochrony zdrowia.

W szczegodlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach

niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehiajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, maszyny, urzadzenia, narz¢dzia
oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych oraz dla zapewnienia

bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje si¢ ,ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych powyzej oraz w wytycznych
bhp nie podlegajg odr¢bnej zaplacie i s3 uwzglednione w cenie ofertowe;.

1.5 Ochrona i utrzymanie robot:

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot, za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robot tj. do wydania protokotu zakonczenia przez Inwestora
Wykonawca bedzie utrzymywac roboty do czasu odbioru koncowego.

1.6 Zakres robot budowlanych:

Wykonawca powinien zapewni¢ cato$¢ robocizny, materiatow, sprzgtu, narzedzi, transport, i dostaw niezbednych
do wykonania robot objetych umowa , zgodnie z jej warunkami PB i ST i ewentualnymi wskazowkami inspektora
nadzoru inwestorskiego.

Przed ostatecznym odbiorem robot Wykonawca uporzadkuje plac budowy i przylegly teren, dokona rozliczenia
wykonanych robot , materiatow i przygotuje obiekt do przekazania.

Wykonawca wykona do dnia odbioru i przedstawi inwestorowi komplet dokumentéw budowy wymaganych
przepisami prawa budowlanego.

2. MATERIALY I URZADZENIA:

2.1 Wymagania:
Materiaty i urzadzenia uzyte do realizacji zadania powinny odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w przepisach
szczegdtowych 1 posiadac:
> aprobaty techniczne lub by¢ produkowane zgodnie z obowigzujagcymi normami
> certyfikaty lub deklaracje zgodnos$ci z Aprobatg Techniczng lub Polska Norma
> certyfikat na Znak Bezpieczenstwa
> certyfikat zgodnosci ze zharmonizowang norma europejska wprowadzony do zbioru norm
polskich
na opakowaniach powinny znajdowac si¢ terminy przydatnosci do stosowania
> aprobate techniczng ITB dopuszczajaca do powszechnego stosowania w budownictwie

\4

2.2 Materialy i urzqdzenia nie odpowiadajgce wymaganiom:

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy i ztozone w

miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli inwestor zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatlow do innych
robdt, niz te dla ktorych zostaty zakupione , to koszt tych materialow zostanie odpowiednio przewarto§ciowany
( skorygowany ).

Kazdy rodzaj robot, w ktoérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje
na wiasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaplaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow:

Materiaty i urzadzenia przechowuje i sktaduje Wykonawca w swoich pomieszczeniach, zapewniajac ich
sukcesywny dowo6z w miar¢ wystepujacych potrzeb. Transport nalezy prowadzi¢ zewnetrznie

3. SPRZET

3.1 Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu:

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzyty do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie
technicznym i gotowosci do pracy oraz bedzie zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi
jego uzytkowania. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia nie gwarantujace zachowania warunkow
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umowy lub grozace zdrowiu zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot
3.2 TRANSPORT:

Dobor srodkow transportu pozostaje po stronie Wykonawcy.

Wykonawca zobowigzany jest do sktadowania materiatow w miejscu do tego celu. przeznaczonym

Dobér odpowiedniego miejsca wywozu Wykonawca ustala we wlasnym zakresie oraz ponosi koszt sktadowania
i utylizacji materiatdéw odpadowych inwestycji.

Pojazdy Wykonawcy powinny spetnia¢ wymagania przepisOw ruchu drogowego, m. in. parametry techniczne,
dopuszczalne osiowe obciazenie, wymiary fadunkow.

Wszelkie koszty wynikte z powodu uszkodzen i zanieczyszczen drég publicznych w zwiazku z realizacja
zadania obcigzaja Wykonawce robot.

3.3 WYKONANIE ROBOT:

3.3.1 Wymagania ogdlne:

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenia robot zgodnie z umowa, wymaganiami ST .

Decyzje Inwestora dotyczace akceptacji beda oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie i w ST a takze
w przepisach szczegdlowych

Polecenia Inwestora beda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu
przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

3.3.2 Kolejnos¢ robot:

Kolejnosc¢ robot okresla sie nastgpujaco:

Czynnosci przygotowawcze:

wytyczenie geodezyjne w terenie przebiegu tras zabudowy linii kablowej

wytyczenie geodezyjne miejsc kolizji

wytyczenie geodezyjne miejsc zabudowy stupow

wytyczenie geodezyjne miejsc zabudowy szafki SOU

NWwN~NY

> Czynnosci montaZowe:
. wykonanie wykopow poprzecznych w miejscach kolizji ( lokalizacja )
. ulozenie rur ochronnych w miejscach wystepujacych kolizji na elemencie kolidujacym
. r¢czne wykonanie wykopow otwartych kablowych z zabezpieczeniem terenu
. ulozenie w wykopie instalacji uziemiajacej drut FeZn o 8
. wykonanie podsypki z piasku przesianego zottego
. utozenie rur ostonowych kabli DVK 75
. utozenie odcinkéw kabli zasilajacych stupy o$wietleniowe NAYY-J 4 x 16 mm”
. zasypanie warstwowe wykopow z zageszczeniem gruntu
9. wykonanie wykopow pod zabudowe fundamentéw pod stupy
10. zabudowa fundamentéw prefabrykowanych
11. zabudowa stupoéw oswietleniowych
12. wciagniecie przewodoéw w stupy zasilajacych oprawy oswietleniowe
13. zabudowa opraw o$wietleniowych ( BGS203 T25 1 x LED 40-4S/740DM 10 lub podobnej o parametrach
technicznych i fotometrycznych nie gorszych od wskazanej w projekcie )
14. wykonanie przylaczen instalacji uziemiajacej w shupach.
15. wykonanie potaczen kablowych oraz zasilajacych oprawy
16.wykonanie polaczen wewnetrznych w stupach ( TB-1 )
> Czynnosci wykonczeniowe:
1. oznakowanie symbolami cyfrowymi stupow zgodnie z projektem
2. oznakowanie kabli w stupach o§wietleniowych
3. oznakowanie stupow tabliczkami ostrzegawczymi
> Pomiary eksploatacyjne
1. rezystancji izolacji linii kablowych
2. rezystancji izolacji przewodow zasilania opraw o$wietleniowych
3. skutecznosci ochrony od porazen - stupy stalowe
4. rezystancji instalacji uziemiajacej -stupy stalowe
» Prace porzadkowe ostateczne
1.wyréwnanie miejsc po wykopach, uzupetnienie ubytkow gruntu , wywoz nadmiaru

0NN DN AW~
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2. usunigcie z terenu wszystkich pozostatosci ktore mialy zwigzek z zakresem wykonywanych prac.

3.3.3 Technologia prowadzenia robot:

Wykonanie robét nalezy prowadzi¢ przy uzyciu odpowiednich zabezpieczen zgodnie ze sztuka budowlang i
przepisami bhp.

Wykonawca przed rozpoczeciem robot powinien zapewni¢ odpowiednie przeszkolenie pracownikow w zakresie
bezpieczenstwa i higieny pracy. Ponadto powinien posiada¢ odpowiednie wyposazenie techniczne i socjalne
zapewniajace odpowiednie warunki pracy. W celu poprawnej realizacji Wykonawca powinien realizowac
wytyczne w zakresie instruktazu:

Instrukta? calosciowy - przed przystapieniem do realizacji robot.

zapoznanie z zakresem prac , miejscami zagrozen , zasady postepowania w przypadku zagrozen.

Instrukta? codzienny- bieigcy

1. omdéwienie zakresu prac przewidzianych do wykonania

2. przypomnienie o stosowaniu przez pracownikow srodkow ochrony indywidualnej stosownie do zakresu
wykonywanej pracy.

3. okreslenie osoby bezposredniego nadzoru na pracami mogacymi stwarza¢ zagrozenie dla pracownika.

4. przypomnienie o obowiazku zgloszenia zagrozen wyniklych z uzbrojenia terenu i nie ujetych inwentaryzacja
na mapie projektowe;.

3.4 KONTROLA JAKOSCI ROBOT:

Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢ zatozona jakos¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrolg robot, utrzymanie w petni sprawnos$ci zabezpieczen i
oznakowania terenu budowy.

Kontrola Jakosci robot budowlanych polega na sprawdzeniu kompletno$ci ich wykonania zgodnie ze sztukg
budowlana, przedmiarem .

4. PRZEDMIAR I OBMIAR ROBOT:

Przedmiar robo6t powinien zawierac zestawienie przewidzianych do wykonania robdt podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania wraz z wyliczeniem i zestawieniem ilosci tych robot.

Obmiar robot nalezy dokonac¢ na podstawie obmiaréw z natury oraz zgodnie z kosztorysowymi normami
naktadow rzeczowych zapisanych w ksigzce obmiaru. Przedmiar rob6t dokonano w oparciu o program
kosztorysowy NORMA.

4.1 Rozliczenie robot tymczasowych i prac towarzyszqcych:

Prace tymczasowe i towarzyszace sg to roboty posrednie , nie bedace pracami podstawowymi, a niezb¢dne do
wykonania prac podstawowych. Rozliczenie ewentualnych prac towarzyszacych ustala si¢ na warunkach ogdlnych
specyfikacji techniczne;j

5. ODBIOR ROBOT:

3.1 Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
> odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
» odbiorowi ostatecznemu
» odbiorowi pogwarancyjnemu

5.1.1 Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i jako$ci wykonanych robot,
ktore w dalszym procesie ulegaja zakryciu.
Odbiorowi begda podlegac:
> glebokosci wykonania wykopow kablowych
> glebokosci wykonania wykopow pod fundamenty stupow
» podsypka i nasypka kablowa
> ulozenie instalacji uziemiajgcej w wykopie
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> ulozenie kabla w wykopie
Odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.
Odbioru robot zanikajacych i ulegajacych dokonuje Inspektor Nadzoru jezeli sprawuje taki nadzor.
Podstawa do dokonania odbioru robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie wpis do Dziennika Budowy i
jednoczesne powiadomienie Inwestora. Odbior bedzie przeprowadzony niezwtocznie , nie pdzniej jednak niz
trzy dni od daty zgtoszenia wpisem do Dziennika Budowy. Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu po
uzyskaniu pozytywnej oceny na podstawie przeprowadzonych obmiarow i konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami zostaje potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy lub protokotami.

3.1.2 Odbior czesciowy na wniosek wykonawcy

Odbiodr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym. Odbiodr robot jest wykonywany komisyjnie. Sktad komisji
okresla Zamawiajacy

3.1.3 Odbior ostateczny robot

Zasady odbioru ostatecznego robat.

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie Inwestora

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakosciowej, na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikow badan i pomiar6éw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbiorow
robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robot uzupelniajacych i robot
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych i lub robo6t uzupekiajacych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

5.1.4 Dokumenty odbioru ostatecznego robot
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokoét odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:

» dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy
specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentéw umowy ew. uzupetniajgce lub zamienne )
recepty i ustalenia technologiczne
dziennik budowy i ksigzk¢ obmiaréw ( oryginaty )
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodnie z ST i ewe. PZJ
deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST i ew. PZJ
opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow pomiaréw i badan
zalaczonych do dokumentow odbioru wykonanych zgodnie z ST

> rysunki ( dokumentacje ) na wykonanie robot towarzyszacych ( np. przelozenie zabudowy kabla)oraz

protokoty odbioru i przekazania tych robdt wlascicielom urzadzen

» geodezyjng inwentaryzacje podwykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu

> kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji podwykonawczej
W przypadku gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.
Wszystkie zarzgdzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bgda zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajacego
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupehiajacych wyznaczy komisja .

YV V V V V V

Odbior pogwarancyjny robot
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Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z osunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 5.1.3 ,, Odbior ostateczny robot”

6. PODSTAWA PLATNOSCI:

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong
dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ ( kwota ) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysu begdzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skfadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji Technicznej i w
dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe Iub kwoty ryczattowe robot beda obejmowac:

> robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

>  Warto$¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow, i

transportu na teren budowy.

>  Warto$¢ pracy sprzgtu wraz z towarzyszacymi kosztami

> Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

> Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT

Nalezny VAT nalezy obliczy¢ od kwoty koncowej netto.

7. PRZEPISY ZWIAZANE:
> Ustawa z dnia 7 lipca 1994 — Prawo Budowlane ( Dz. U. Nr 89 poz. 414 z p6zniejszymi zmianami)
> Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r w sprawie dziennika budowy,

Montazu i rozbiorki oraz tablic informacyjnych ( Dz. U. Nr 138, poz. 1555)

PN-76/E-02032 — Oswietlenie drog publicznych

PN 76/E- 05125 — Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie, budowa

PN-88/E 08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa

Norma SEP-E 001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia Ochrona przeciwporazeniowa

Norma SEP-E 004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych stanowi

zalacznik do dokumentéw przetargowych

Y V. V V V
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